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1. WSTEP.

1.1. Podstawa opracowania.

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004spvawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytikéechnicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalnazytkowego /Dz. U. Nr 202 z dn.
16.09.2004r. P0oz.2072/.

— Rozporadzenie /WE/Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiegady z dnia 05.11.2002r w
sprawie Wspdlnego Stownika Zamowi€PV/Dz. U. WEL 340 z dn. 16.12.2002 z
poz.zm./.

— Ustawa z dnia 29.01.2004r. Prawo zamdwpablicznych /Dz. U. Nr 19 poz. 177 zpam.
Dz. U. Z 2004r. Nr 96, poz. 959, nr.116, poz. 1267 145 poz. 1537/.

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepywymagania formalne i techniczne dotyce
wykonania i odbioru instalacji Technologii Kottowibudowanej opalanej biomadla budynkéw
Zespotu Szkot im.Cypriana Kamila Norwida, ul. 31gaj 24, Nowe Miasto Lubawskie.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot, o ktorych mowa w pkt. 1.2.

1.4. Zakres robot obgtych Specyfikaci Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejpkgmplet czynnéci i wykonawstwa robot
instalacyjnych Technologii Kottowni (jak w pkt. 1)2Zakres rob6t obfych dokumentagj
techniczi i kosztorysow (PROJEKTU WYKONAWCZEGO) oraz ewentualnie robot
dodatkowych wyniktych w trakcie realizacji zadarizelem zadania. Celem zadania jest
wybudowanie w petni funkcjonalnego i efektywnegodta ciepta dla przedmiotowego obiektu.
Roboty demontaowe i adaptacyjne.
Szczegotowy podziat zakresu robotedry poszczegolne bram okréli Inwestor na etapie zlecania
robot.
Wymagane roboty adaptacyjne instalacyjno — budosvlan
— demonta instalacji i uradze istniepcej technologii kottowni,
— przygotowanie instalacji wewtrznych budynku w olebie kottowni do podiczer zgodnie
z opracowas dokumentagj i z zabezpieczeniem ich na czas robo6t ogolnobuaioyeh.
— rozebranie pozostatoi murowanego czopucha (pozostétpo kottowni weglowe)),
— rozebranie cokotéw fundamentowych po zdemontowahwptlach,
— wykonanie renowagjstudzienki chtodzcej (nowa pokrywa studzienki w formie kraty ze
stali ocynkowanej,
— wykonanie rurogigu (pod-posadzkowego) — kanalizacja odwodnieniaipsznzé
kottowni,
— wykonanie nowych cokotéw fundamentowych pod prajekine urzdzenia (lokalizacja i
wymiary wg opracowanej dokumentaciji),
— naprawa ( reperacja i/lub nowe) posadzek i wyppofdnie ich (spadki do spustéw), w
pomieszczeniach kottowni, powierzchnia posadzegyiaka, antypélizgowa,
— naprawa (reperacja i/lub nowe) tynkdw w pomieszizdnkottowni,




— wymiana drzwi do kottowni (od strony piwnic budynkua drzwi w wymaganej klasie
odporndci ogniowej (E130),

— wykonanie nowego wggia (z zewatrz budynku) do kottowni zgodnie z obawujacymi
przepisami wg odibnej dokumentacji.

— Inne dodatkowe roboty wynikte w trakcie realizagidania inwestycyjnego.

W zakres podstawowych rob6t Technologii Kottowninedz:
Montaz urzadzehr technologii kottowni.
— kociot — wodny, niskoparametrowy, o konstrukcjilgteej
typ EKOMAT 350 i 150 kW z automatygmm podajnikiem paliwa 1m3
— podgrzewacz c. w. u. - pojemiutowy, typ POMEX 300l o mocy 70 kW — 2sztuki
— stacja uzdatniania wody

Montaz rozdzielni ciepta.
— rozdzielacze obiegéw grzewczych — rurowe DN100,
— pompy obiegowe — ze sterowaniem zwyktym i elekitanym,
— zawory regulacyjne — 3-drogowe z sitownikami,
— armatura odcinaga — kotnierzowa i gwintowana,
— aparatura kontrolno — pomiarowa — manometry i tenetoy,
— armatura i ospkg uzupetniagcy.
Wytworcy uradzen jak w dokumentaciji, zamienniki o parametrach téztmych réwnowanych.

Rurockgi technologii kottowni.

— rurocigi grzewcze obiegu kottowni — z rur i ksztattekletaych faczonych przez spawanie,
montowane nacianach lub konstrukcjach wsporczych,

— rurociagi obiegbw inst. c.o. - z rur i ksztaltek stalowygbzonych przez spawanie,
montowane nd&cianach lub na konstrukcjach wsporczych weblg pomieszczenia
kottowni,

— rurociagi wody wodocagowej — z rur stalowych ocynkowanych i (lub) BBzonych za
posrednictwem ziczek i ksztaltekkeliwnych ocynk., dla rur stalowych i (lub) zgrzewah
dla rur PP, montowane gaianach lub na konstrukcjach wsporczych webhe
pomieszczenia kottowni,

— armatura zaporowa i specjalistyczna — zawory oglgiea— kulowe kotnierzowe i
gwintowane, zawory zwrotne — klapowe i ggynowe mgdzy kotnierzowe i gwintowane.

Materiaty i uradzenia zgodne z normami PN i EN, parametry teclmeigracy armatury wg
opracowanej dokumentaciji technicznej lub rowniavea

Odprowadzenie spalin i wentylacja kottowni.

- monta czopucha kotta — z elementéw prefabrykowanychi(ksetattek) ze stali

kwasoodpornej,

— podkczenie czopuch — do istraepgo komina,

- kanat wentylacji nawiewnej — z blachy stalowej daywanej,

- kanat wentylacji wywiewnej uzbrojenie wylotow istfcych kanatdbw wywiewnych.
Materialy i uradzenia zgodne z normami PN, parametry techniczaeypnateriatow wg
opracowanej dokumentaciji technicznej lub rowniavea

Uktady zabezpiecZesystemu grzewczego.
— zabezpieczenie przed wzrosterdn@nia — zawory bezpiecastwa, naczynie wzbiorcze
systemu zamkrtego, naczynie wzbiorcze systemu otwartego,
— zabezpieczenie stanu wody w kotle — regulator poaiarody montowany na kotle




(wyposaenie kotta),
Parametry techniczne pracy stosowanychdaen zabezpieczagych wg opracowanej
dokumentacji technicznej lub rownoxivee, zawory bezpiecastwa naczynia wzbiorcze systemu
zamkngtego o wskaniku p*v < 50 (bar*dm3) musgposiada aktualneswiadectwo dopuszczenia.

Zabezpieczenia antykorozyjne i izolacja termiczna.
— oczyszczenie rur i konstrukcji stalowych ze stalirnej z nalotu rdzy do Il stopnia czy&to
a nasgpnie pomalowé farba podktadows antykorozyja. Powtoka zewegirzna (dwu —
warstwowa) z farby chlorokauczukowej,
— izolacja termiczna ruroggéw — otulinami z pianki PE lub PU w ptaszczu octmgm z
PCV lub rownowanym,
— izolacja termiczna ugdzen — matami z wetny mineralnej w ptaszczu ochronrzyntachy
stalowej ocynkowanej lub réwnovuaym,
Wiasciwosci fizykochemiczne stosowanych materiatow mausyg zgodne z opracowan
dokumentagj techniczi lub réwnowane.

Instalacja automatyki.
— automatyka obiegéw grzewczych — wypzaaie wg specyfikacji dostawy, instalowanie
zgodnie z instrukcjami monta i uruchomienia producentow poszczegolnych eleavent
System regulacji i automatycznych zabezpieapdny parametrami technicznymizytkowymi
opracowanej dokumentacji technicznej (technologgzelektrycznej) lub rownowany.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Plan BIOS- plan Bezpieczestwa i Ochrony zdrowia wykonany na podstawie Rdzip.
Infrastruktury z dnia 26.03.2003 w sprawie inforphdotyczacej bezpieczgstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126).

Komisja— komisja odbiorowa powotana przez Zamawiago po zgtoszeniu przez Wykonawc
robot do odbioru.

Kierownik Budowy— osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania Robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Przedmiar Robo6t wykaz robot, z podaniem flai, w kolejnagci technologicznej ich wykonania.
Plac i Teren Budowy plac budowy jest to miejsce udgstione przez Zamawigjego dla
wykonania zleconych robot oraz inne miejsca wynaeaiw kontrakcie. Teren budowy jest to
miejsce (czs¢ placu budowy) wykonywania poszczegoélnych elementibot.

Zabezpieczenie Placu BudowwVykonawca zobowrany jest zabezpieczenia placu budowy przed
dostpem o0sb6b nieupowaionych i utrzymanie na nim nalgego poradku od momentu
przekazania do dnia koowego odbioru.

1.6. Ogolne wymagania dotycrce wykonawstwa robot.

Wykonawca odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnilmkumentagj projektows,
specyfikacy techniczr (ST), poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiemutorskiego,
zgodnie z art. 22, 23 i 28 Prawa Budowlane.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia robot z zachowaniem ZabHli bezpieczgstwa
pozarowego okrédonymi stosownymi przepisami prawa.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce stosowanych materiatow.
Stosowane materialy i wdzenia musgby¢ nowe, dobrej jakeri o parametrach dostosowanych do



warunkow pracy (gytkowania), doktadnie odpowiadlavarunkom niezédnym do prawidtowego
wykonania zleconych robaét, a tekgwarantowawarunki poprawnego funkcjonowania
technologii, instalacji i armatury kottowni.

Wszystkie ayte materiaty i urgdzenia musg odpowiadé Polskim Normom lub Europejskim
Normom, posiadadopuszczenia do stosowania w budownictwie na iefereczpospolitej
Polskiej.

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty i wyroby, ktére posiadaj
odpowiednie deklaracje zgodinn, certyfikaty lub aprobaty techniczne.

2.2. Odbiér materiatow na budowie.

Materiaty, o ktérych mowa w pkt. 2.1. najedostarczy na Plac Budowy zé&viadectwami jakéci
I kartami gwarancyjnymi. Naky je sprawdzi pod wzgédem kompletngci i zgodngci danych
wytwoércy z danymi projektowymi. Przeprowadzgledziny stanu technicznego.

2.3. Sktadowanie materiatéw.
Wszystkie materiaty i usglzenia nalgy sktadowa i magazynowaw warunkach okrdonych
przez producenta — warunki gwarancji.

3. SPRZET.

3.1. Rodzaj sprztu.

Rodzaj sprztu powinien by odpowiedni do wykonanych rob6t oraz sprawny techmie,
gwarantugcy oshgniccie zamierzonego efektu.

Uzywany sprzt — elektronargdzia, niestacjonarne maszyny budowlane i monterskiext
spawalniczy.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, szczegotowej sgkacji technicznej i wskazaniach
inspektora nadzoru w terminie przewidzianym uraow

3.2. Wymagania techniczne.

Wykonawca jest zobowzany do aywania sprztu bezpiecznego (oznakowane znakiem
bezpieczéstwa), posiadarego stosowne badania oko:e obowizujacymi przepisami.
Uzywanie sprztu zgodnie z przeznaczeniem i instrukcjami obstugi.

Sprzt bedacy wkasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie spetniat normy ochroriyodowiska i przepisy
dotyczce jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dodmtow potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT.

4.1.Srodki transportu.
Zalecan&rodki transportu :
— samochéd dostawczy — o tadowoiodo 0,9 t,
— samochdd eizarowy skrzyniowy — o tadowroi do 5,0 t.

4.2. Wymagania dlasrodkow transportu.
Zastosowanérodki transportu powinny l&yodpowiednie dla potrzeb oraz posiaaeszystkie



niezkedne i aktualne badania.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkdw transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materiatéw. Przewone
materiaty powinny b§ zabezpieczone przed przemieszczeniem, uktadapesols okrélony przez
producenta dla poszczegolnych elementow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnig wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych g i innych parametrow technicznych.
Wykonawca khdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia esgowane
jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdachieren Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne.

Przewidywane prace nie wymaga@pracowania przez kierownika budowy planu BiOZ.
Pracownicy powinni mi¢€zapewniony dobry dogh do cagdéw komunikacyjnych i drég
ewakuacyjnych.

Nalezy bezwzgtdnie przestrzegazasad bezpiecastwa i higieny pracy oraz bezpiedzséva
pozarowego okrdonych w obowazujacych przepisach. Miejsca pracy powinny mgdpowiednio
zabezpieczone i ewentualnie specjalnie oznakowaflezachodzi taka potrzeba lub oklaa to
obowigzujace przepisy).

Pracownicy powinni posiadaktualne przeszkolenie BHP oraz zapoznani z iksgistanowiska
pracy. Powinni posiadaaktualne orzeczenie lekarskie o braku przeciwwakdn pracy na
zajmowanym stanowisku.

Wykonywanie robot instalacji elektrycznych, spavieggch (o wymaganiach UDT), gazowy i
obstugi sprztu specjalistycznego madpy¢ powierzane pracownikom posiagigym stosowne
uprawnienia.

Kierownik budowy powinien posiadaiprawnienia budowlane do popetnienia samodzielnych
funkcji w budownictwie w odpowiedniej specjakun

Wykonawca odpowiedzialnycdzie za powierzone mienie — za ewentualne stratstae z winy
Wykonawcy na skutek prowadzonych robot — w okrpstevadzenia robot oraz w okresie
gwarancji i ekojmi.

Wykonawca zobowgzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administracj
panstwowej i samoradowej, ktére $ w jakikolwiek sposdb zwizane z robotami idalzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepis wytycznych podczas prowadzenia robot.
W tym Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008. sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlafiy€z. U. 2003 Nr 47, poz. 401) oraz
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.0991°0 ,w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy” (Dz. U. 1997 Nr 169, poz. 085

5.2. Roboty demontaowe i rozbidrkowe.

Demontaowi podlegaq wszystkie instalacje i ugdzenia starej technologii w aflie pomieszcae
kottowni, ktore nie zostarwykorzystane w nowym uktadzie technologicznym.

Elementy instalacji wewgtrznych budynku, ktore zostaty adzone a bda zasilane z nowego
systemu technologicznego kottowni ngleabezpieczyna czas trwania budowy w sposéb
umazliwiajacy wytkowanie pozostatej ¢zci budynku.

Organizacja rob6t demorawych powinna w maiwy sposob ograniczyuciazliwosé
prowadzonych robot, a w szczegdlaio. hatas, zapylenie, utrudnienia komunikacyjne.dtapie
umowy na wykonawstwo robot powinnybgkreslone warunki sktadowania, wywadzki i
ztlomowania.

5.3. Montaz kotta
Montaz kotta wraz z wyposaeniem i osprgtem naleéy wykona zgodnie z wymaganiami



wynikajacymi z projektowanej dokumentacji technicznej arestrukcjami montau producenta.
Wykona podhczenie kotta do instalacji grzewczej. Zalecavgykonanie powyrzszych prac
etapowo w zatnasci od postpu rob6t (wg harmonogramu), w ngstijacej kolejngci: korpus
kotta, podhczenia rurocigoéw grzewczych, obudowa kotta i automatyka, uzhveje osprzt.

5.4. Montaz podgrzewacza c. w. u.

Montaz pojemndciowego podgrzewacza cieptej wodkytkowej (c.w.u.) wraz z wypoganiem i
osprztem naley wykona zgodnie z wymaganiami wynikggymi z projektowej dokumentacji
technicznej oraz instrukcjami moataproducenta. Wykorgpodhczenia do ruroagow
grzewczych i instalacji c.w.u., kolejiiowykonywania poszczegoélnych prac wg uzgodnionego
harmonogramu robot.

5.5. Montaz rozdzielni ciepfa.

Budowa i montarozdzielni ciepta wykonaz wyspecjalizowanych materiatow i gdzen wg
dokumentacji technicznej projektowej w miejscu naant Wykona podhczenia z instalacjami
technologii kottowni, kolejng& wykonywania poszczegdlnych prac wg uzgodnionego
harmonogramu robét.

5.6. Montaz ruroci ggow technologii kottowni.

Rurochgi grzewcze wykonaz rur i ksztattek stalowych czarnyciftzonych przez spawanie.
Pokczenia z armatari urzadzeniami wykonéjako gwintowane i kotnierzowe. Rgizenia
urzadzea z rurochgami wykonywa jako rozhczne grubunkowe i kotnierzowe). Stosowaury ze
szwem z usurta wyptywka, ksztattki hutnicze.

Sposob montar umaliwiajacy samokompensagcjvydiuzen cieplnych.

5.7. Odprowadzenie spalin

Odprowadzenie spalin naewykona do istniejcego komina za goednictwem czopucha.
Czopuch wykon&z rur i ksztattek ze stali kwasoodpornej analogych jak istniegcy komin
(wktad kominowy). Na czopuch i pagiizeniu komina montowawvyczystk:, odskraplacz i
regulator cigu w sposéb okéony w projektowej dokumentacji technicznej.

5.8. Montaz instalacji wentylacji kottowni.

Kanat wentylacyjny nawiewny wykoda elementow prefabrykowanych (prostek, ksztattek i
osprztu) z blachy stalowej ocynkowanej, miejsce maatawyposaenie wlotu i wylotu wg
projektowej dokumentaciji technicznej. Na wylotaem&téw zamontowakratki wentylacyjne
(ramki z siatlg).

5.9. Zabezpieczenia kotta i instalacji.

Kociot zabezpieczony jest przed nadmiernym wzrostgnmienia zaworem bezpiearswa
montowanym na kritu pokhczonym bezpé&ednio z przestrzegiwodm kotta lub w miejscu
okreslonym w projektowej dokumentacji techniczne;.

Przyrost objtosci wody w ztadzie instalacji grzewczyckdzie przejmowany przez ukfad naczynia
wzbiorczego systemu otwartego, zlokalizowanegogioabem najwyszej kondygnacji budynku.
Podhczenia znénej i opadowej rury bezpieczsgtwa oraz rury sygnalizacyjnej najeprzebudowéa
dostosowujc je do nowej technologii zgodnie z projektpdokumentagj techniczaa.

5.10. Roboty antykorozyjne i izolacji termicznej.

Roboty antykorozyjne natg wykona po pozytywnych prébach szczefooinstalacji i uradzen.
Po odbiorze robét antykorozyjnych (przez inspektwdzoru) méena przysipi¢ do wykonania
izolacji termicznej poszczegolnych elementéw tedbigiokottowni. Roboty izolacyjne nahy
wykona zgodnie z wymaganiami normy PN-B-02421-2000.



5.11. Instalacja uzupetniania wody.

Instalacja sktada siz filtra wody, kompaktowej stacji zekczania wody i ruroagu zasilagcego
ztad wodny systemu grzewczego. Uzupetnianie ubytkddy automatyczne za frednictwem
reduktora dinienia bezpé&redniego dziatania. Zabezpieczenie przed nadmiemgrostem
cisnienia przy pomocy zaworu bezpieaigeva, zabezpieczenie przed cpikody grzewczej do
uktadu wody aytkowej przy pomocy zaworu antysieniowego.

Na podhczeniu wody uzdatnionej do instalacji technologiftwni zainstalowé licznik wody.
Wymagania odnimie stosowanych materiatdw instalacyjnych rur atmaanalogicznie jak dla
innych instalacji technologii kottowni.

5.12. Instalacja automatyki.

Wszystkie elementy automatyki zainstalévwgodnie ze schematami technologicznymi
opracowanej dokumentaciji projektowej oraz instrakdjmontau i uruchomienia producentéw
poszczegolnych elementow. Wyregulowanie i dokonaastaw zgodnie z wytycznymi
uzytkownika oraz wymogami funkcjonaléa efektywndci pracy.

5.13. Dodatkowe instalacje techniczne i wypoganie.

Wszystkie dodatkowe instalacje i wypasaie kottowni wykona zgodnie z ogolnymi
wymaganiami Warunkéw i Odbioru Robét Budowlanycte-1 Instalacji Sanitarnych i
Przemystowych i wiedgtechniczi w tym zakresie. Wykonawca zobazany jest wykonaje za
dodatkowy zaptat jesli Umowa nie stanowi inaczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci.
Ogodlna kontrola jakéi polega na sprawloi zgodndci zainstalowanyclmateriatéw i uradzea z
dokumentagj powykonawcz — pgwiadczeniami, aprobatami, certyfikatami, atestddiR, itp.

6.2. Proby i uruchomienie.

Po zakaczeniu prac montawych i wykaiczeniowych Wykonawca (w porozumieniu z
Inwestorem) dokona uruchomienia kottowni. Pierwg2eyodziny ruchu odbywaespod nadzorem
eksploatacyjnym Wykonawcy. W tym czasie dokonarstaae niezlzdne poprawki, korekty nastaw
elementow regulacyjnych oraz sprawdzenia funkcjaria zabezpiecie Pozytywna ocena ruchu
prébnego jest podstavdo zgtoszenia wykonawstwa robét kottowni da&owego Odbioru.

7. ODBIOR ROBOT.

7.1. Dokumentacja odbiorowa.

Odbiér robét dokonuje Komisja,§éna wykonywane roboty wydana bylzecyzja o pozwoleniu
na Budowe to naley go dokoné zgodnie z art.54-56 Prawa Budowlanego. Odebraniétri
przyjecie obiektu przez inwestora doytkowania mae nasipi¢ tylko w przypadku pozytywnego
wyniku wymaganych prob, pomiaréw zgodnych z dokutagja powykonawczoraz
obowigzujacymi przepisami prawa.

7.2. Dokumentacja powykonawcza.

Zawartaé¢ dokumentacji powykonawczej :

- dokumentacja projektowa z naniesionymi poprawkiamzupetnieniami- w 2 egzemplarzach
(podpisane przez Kierownika Budowy),

- protokot bada, pomiardw i préb- w 3 egzemplarzach,

- podwiadczenia, aprobaty, certyfikaty, atestami dopeea@ wytych materiatow i urgdzen-
orginaty,



- DTR zastosowanych wdzen wraz z instrukcjami zytkowania i konserwacji Produktow- w 1
egzemplarzu,

- karty gwarancyjne zastosowanychaaze,

- oswiadczenie Wykonawcze o warunkach gwarancji wykastesa robot wg Umowy,

- oswiadczenie wykonawcy o kompletim przediizonej dokumentacji (jw).

8. PLATNOSCI.

8.1. Podstawa ptatnéci.
Podstaw ptatngci jest protokot odbioru robét (egciowy,etapowy lub kacowy) zgodnie z
zapisami w Umowie.

8.2 Warunki ptatnosci.
Warunki i sposob ptatrdci okreslony w Umowie.

9. DOKUMENTACJA ODNIESIENIA.

9.1 Projekt Wykonawczy.
Opracowana dokumentacja projektowa stanowpodstaw robét wyszczegolniona w
Zamowieniu.

9.2. Przedmiar robot.
Cze$¢ dokumentaciji projektowe]j okskjaca zakres i wielk& robdt stanowica podstaw
wykonania robot wyszczegolniona w Zamowieniu.

9.3 Przepisy prawa.

-Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. - Prawo zamfwigblicznych (Dz. U. Nr 19, poz.177),
-Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (ID2Nr 89 z péniejszymi zmianami),
-Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993 r.- O badaniachtiyfi&acji (Dz. U. Nr 55 z péniejszymi
Zmianami),

-Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. - O dozorze texzmym (Dz. U. Nr 122, poz.1321 z
pd&zniejszymi zmianami),

-Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo ochrénoglowiska ( Dz. U. Nr 62, poz.627, z
pd&zniejszymi zmianami),

-Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r. - O systemie agamil (Dz. U. Nr 166 z péniejszymi
Zmianami),

-Ustawa z dnia 12 wrzeia 2002r.- O normalizacji (Dz. U. Nr 169 zzmiejszymi zmianami),
-Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. - O wyrobach widoych (Dz. U. Nr 92, poz.881),
-Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. -O ochronie pwaazarowej (jednolity tekst Dz. U. Z 2002r Nr
147, poz. 1229).

-Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@®2r. - w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie,

-Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dB&awrzenia 1997r.- w sprawie
0golnych przepisow bezpieamtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650),
-Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanjgh U. Nr 47, poz.401),
-Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®3260 -w sprawie informacji dotyazej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126),

Nie wymienione przepisy prawa a awane z przedmiotem wykonawczych robot nie zwalnia
Wykonawcy z ich stosowania.



9.4. Polskie Normy i Instrukcje.
-PN-B-02431-1- Kottownie wbudowane na paliwo gazangstasci wzgledne] Mniejszej ni 1.
-PN-87/M-35350- Kotty grzewcze wodne niskotempemite gazowe.
Wymagania i badania.
-PN-93/C-04607- Woda w instalacjach ogrzewani. Wyamsa i badania jakai wody.
-PN-80/H-74219- Rury stalowe bez szwu walcowangarac, ogblne zastosowania.
-PN-79/H-74244- Rury stalowe ze szwem przewodowe.
-PN-92/C-89017- Rury z tworzyw sztucznych. Oznagzaytrzymaltdci na cknienie zewgtrzne.
-PN-90/B-1430- Instalacje centralnego ogrzewania.
-PN-91/B-2420- Odpowietrzanie instalacji ogrzéwegodnych. Wymagania.
-PN-91/B-02413- Zabezpieczenie instalacji ograewadnych systemu otwartego. Wymagania.
-PN-91/B-02414- Zabezpieczenie instalacji ogrzewadnych systemu zamkpego naczyniami
zbiorczymi przeponowyMlymagania.
-PN-76/B-02420- Zabezpieczenie gnizen cieptej wody aytkowe. Wymagania.
-PN-81/B-10700/00-04- Instalacje wegtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania przy
odbiorze.

-PN-87/E-90056- Przewody elektroenergetyczne ogfinprzeznaczenia do uktadania na state.
-PN-B-02421-2000- Izolacja cieplna rurggdw, armatury i urgdzer. Wymagania i badania.
-Warunki techniczne wykonania i odbioru robot butkove- montaowych

-Tom | -Budownictwo ogélne. €& 1 do 4

-Tom Il -Instalacje sanitarne i przemyséow

-Tom Ill — Instalacje elektrycznej
Nie wymienione normy i instrukcje a przywotane lowiazujacych przepisach prawa naje
obowigzkowo stosowa

KOTLOWNIA NA BIOMASE. ZESPOL SZKOL im. CYPRIANA KAMILA NORWIDA, ul. 3-@ maj 24, 13-300 NOWE MIASTO LUB.



